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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 
(3) Chirurgisches Instrument 

(5?) Um bei einem chirurgischen instrument mit einem Schaft, 
an dassen freiem Ende zwei verschwenkbare, ein zangen- 
oder pinzettenformiges Werkzeug bildende Branch en geia- 
gert sind, die mittels eines durch den Schaft reichenden 
Antriebs zwischen einer Sen tie&stei lung und zwischen einer 
Offenstellung verschwenkbar sind, einen vollstandigen Zu- 
gang zum gesamten Umgebungsbereich der Spitze des 
Instruments zu erreichen, wird vorgeschlagen, daft die 
beiden Branchen am Schaft zusatzlich um ihre Lagerachse 
gemeinsam verschwenkbar sind, so da& sie ausgehend von 
unterschiedlichen Winkellagen relativ zur Schaftlangsrich- 
tung zwischen der Schlie&stellung und der Offenstellung 
verschwenkbar sind. 



< 
s 

CO 



UJ 

O 



Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 

BUNDESDRUCKEREl 05.94 408 028/91 



10/35 



1 



DE 43 00 307 Al 



2 



Beschreibung schieberichtungen der Schub- und Zugstangen. 

* Besonders gfinstig ist es, wenn die Schub- und Zug- 

Die Erfindung betrifft ein chirurgisches Instrument stangen mit ihren den Branch en abgewandten Enden 

mit einem Schaft, an dessen freiem Ende zwei ver- gelentig an un Schaft parallel zu dessen l^gsnchnmg 
schwenkbare. ein zangen- oder pinzettenf6rnnges 5 verscWebbarenMitnehmerngelagertsmdVoi^ugswej- 

WeriSg" MeSe BraSchen gelagert sind, die mitfels se erfolgt diese Lagerung so, daB die Schub- und Zug- 

SSh den I^Schaftrdchenden Antriebs zwischen stangen eine ParaUelogranunlenkeranordnung ausbil- 

^ ^ 0ffeDSteUUn8 ^abei ist vorgesehen, daB die Mitnehmer flber eine 

DeSKirlSischelnstnimentewerdenb^ 10 im Schaft gelagerte Betatigungsstange wahhmse 

um SSrS gleicMnnig oder gegensin^ un Schaft versctoebbar 

S^u^helmtrumentdurchengeZugangeeinge- sind. Die gesamte ^ bsflbe ^8^rS 

schoben win! Normalerweise ist der Durchmesser der uber eine enmge Betatigungsstange un Jmeren des 

ZugTnge so klein, daB auch die Instrumentesehrgeringe Schaftes. so daB ein gennger Platzbedarf un Schaftbe- 

AuBendurchmesser haben mflssen, beispielsweise k6n- 15 reidibesteht lintm „ 

nen diese im Bereich zwischen 3 mm und 8 mm liegen. Die Betatigungsstange kann un Schaf ' "Jg^" 

Es ist dann notwendig, in dem gegebenenfatts relativ schieblich gelagert sem und verschiebt dun die Mrtneh- 

langen Schaft komplMerte mechanische Antriebe un- mer bei einer Langsverschiebung der Betatigungsstan- 

terzubrineen. urn die Werkzeugbranchen am vorderen gegleichsmmg. 

E^e d^lchX m drgewflnlchten Weise Sffnen und 20 Zusatzlich kani .die Betatigungsstange un Sch^um 

SchlieBen zu kOnnen und urn gegebenenfalls zu errei- ihre Langsachse drehbar gelagert sem und verschiebt 

cheMaB^Werkzeugeabwulelbarsind. dann die MimehmerbeieinerDrehung der JBetaUgungs- 

Es ST Aufgabe der Erfindung, ein solches chirurgi- stange flber ein Getnebe in entgegengeseteten fochtun- 

sch^TnsVruSnt so auszubilden. daB mit einfachsten gen. Eine solche Ausgestaltung ermdghcht es, uber d,e- 

mSanischen Mitteln sowohl ein gezieltes Offnen und * selbe Be Wsstange ^durd ' Ver^*^d«. An- 

SchlieBen des Werkzeuges moglich ist als auch eine An- tneb zum Offnen und SchlieBen des Werkzeuges zu 

SS SSSSSg des Werkzeuges an die ge- flbertragen, durch ^e Verdrehui^ der BemUgungs- 

wOnschteWinkellage,wobeiauBerdem das Offnen und staiigedagegendieWinkellagezu versteUen 

SchUeBen unabhangig von der jeweiligen WinkeUage in Bei einer bevorzugten Ausfuhrungsform 1st dabei 

riSrwSeffinsolL 30 vorgesehen, daB die Betatigungsstange erne Gewinde- 

8 Diese Aufgabe wird bei einem chirurgischen Instru- hulse mit einem Innengewinde und ^ | e |f ™ 

ment der einiangs beschriebenen Art erfindungsgemaB ausgebildeten AuBengewinde ttagt und daB emer der 

dadurch gdosl daB die beiden Branchen am Schaft zu- Mitnehmer auf das AuBengewmde aufgeschraubt und 

satzlich urn ihre Lagerachse gemeinsam verschwenkbar der andere Mitnehmer in das Innengewinde einge- 

*™ » daB Sraufgehend von unterschiedlichen Winkel 35 schraubt ist, wobei beide Mitnehmer gegen eine Dre- 

lagen relativ zur Schaftlangsrichtung zwischen der hung urn die HQken angsachse gesichert sind. Diese 

SchlieBstetlung und der Offenstellung verschwenkbar Ausgestaltung ermoghcht es, bei einer Langsverschie- 

sind Es wird also die Lagerachse, um die die beiden bung der Betatigungsstange beide Mitnehmer gleichsm- 

Branchen zum Offnen und SchlieBen verschwenkbar nig mitzunehmen. wahrend bei einer Verdrehung der 

sind gleichzeitig als Schwenkachse fflr das gesamte 40 Betatigungsstange die Mitoehmer m entgegengesetzten 

Werkzeug verwendet Dies ergibt einen besonders Richtaiigen verschoben werden, da die entspr«:henden 

platzsparlndenundeinfachenAufbau. P^Vt^^-f^ ?£ h ?!Si2lSSS 

Bei einer bevorzugten Ausfuhrungsform ist vorgese- hat also die Moghchkeit, durch Wahl der Bewegung der 

hen. daB der Antrieb zwei getrennte Antriebselemente Betatigungsstange geaelt entweder die Branchen des 

umfaBt, daB jedes Antriebselement bei seiner Betati- 45 Werkzeuges zu dffhen und zu schheBen oder die Win- 

mine eine der beiden Branchen um ihre Schwenkachse kellage des Werkzeuges zuverandern. 

verschwenkt und daB die Antriebselemente die beiden Gttnstig ist es, wenn die Betatigungsstange ein Zata- 

Branchen entweder zum Offnen und SchheBen gegen- rad mit parallel zu ihrer Langsnchtung yerlaufenden 

sinnig oder zum Verfndern der WinkeUage des Werk- Zahnen tr8gt, welches mit einem am Schaft gelagerten 

zeuges gleichsinnig verschwenken. Diese Auftrennung 50 und von auBen verdrehbaren Zahnrad kammt Dadurch 

des Antriebes der beiden Branchen ermSgucht es somit, ist eine Drehflbertragung auf die Betatigungsstange von 

mit denselben Antriebselementen sowohl die Offnungs- auBen her mSgUch, auch wenn me Betatigungsstange m 

und SchlieBbewegung der Branchen zusteuern als auch Langsnchtung verschiebbar ausgebUdet 1st 

die Verschwenkung beider Branchen, um eine andere Gflnstig ist es, wenn auf dem Schaft erne Hulse ver- 

Winkellage des Werkzeuges zuerreichen. 55 drehbar gelagert ist, die fiber einen innenhegenden 

Bei der bevorzugten Ausfflhrungsform ist vorgese- Zahnkranz unmittelbar oder flber ein Zwischenzahnrad 

hen daB die beiden Antriebselemente exzentrisch zur das Zahnrad auf der Betatigungsstange antreibt 

Schwenkachse an den Branchen gelenkig angreifende Dabei ist vorzugsweise vorgesehen, daB sich die 

Schub- und Zugstangen sind, die im Schaft parallel zu Oberdeckung des Zahnrades auf der Betatigungsstange 

diesem verschiebbar sind. Allein durch die Verschie- w und des mit ihm kammenden, am Schaft gelagerten 

bung dieser beiden Schub- und Zugstangen lassen sich Zahnrades flber einen Bereich erstreckt, der grOBer ist 

somit entweder die Offnungs- und die SchlieBbewegun- als der Verschiebeweg der Betatigungsstange langs des 

gen der Branchen erzeugen oder die Veranderung der Schaftes. Unabhangig von der jeweiligen Lage der Beta- 

Winkellage des Werkzeuges, je nachdem, ob die Schub- tigungsstange langs des Schaftes bleibt damit die Dreh- 

und Zugstangen gleichsmnig oder gegensinnig verscho- 69 verbmdungimmererhahen. 

ben werden. Man erhalt auf diese Weise eine Entkopp- Die Betatigungsstange kann bei einem bevorzugten 

lung der Offnungs- und SchlieBbewegung von der Win- Ausfflhrungsbeispiel um ihre Langsachse drehbar aber 

kellagenanderung allein durch unterschiedliche Ver- axial unverschieblich mit einem Verbindungsstab ver- 
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bunden sein, der aus dem Schaf t hervorsteht und zur gleichzeitig in eine Umf angsnut 19 in der Innenwand der 

Langsverschiebung der Betatigungsstange verschiebbar Ausnehmung 16 eingreift, entsprechend fixiert 

ist Dieser Verbindungsstab kann gegen Drehung gesi- Auf der Hohlwelle 15 ist im Innern der Halfte 8 des 

chert sein, so daB sein AnschluB an weitere Betatigungs- Gehauses 7 ein sich Qber einen grdBeren Langenbereich 
gliedererleichtertist 5 erstreckendes Ritzel 20 drehfest gehalten, dessen Zah- 

Dabei ist es gunstig, wenn der Schaft an einer Griff- nung parallel zur Langsrichtung der Hohlwelle verlauft 

branche gehalten ist, die schwenkbar mit einer zweiten, Dieses Ritzel 20 kammt mit einem weiteren Ritzel 21, 

gelenkig an der Verbindungsstange angreif enden Griff- welches frei drehbar in der Halfte 8 des Gehauses 7 

branche verbunden ist Durch dffnen und SchlieBen die- gelagert ist und seinerseits mit einem Zahnkranz 22 
ser Griffbranchen laBt sich die Betatigungsstange im io kammt, der an der Innenseite einer die Halfte 8 des 

Schaft langsverschieblich bewegen, wahrend dann eine Gehauses 7 umgebenden, auf dieser frei drehbar gela- 

Drehbewegung der Betatigungsstange durch eine den gerten HQlse 23 angeordnet ist Diese Hulse 23 erstreckt 

Schaft umgebende Griffhulse erfolgt sich in axialer Richtung Uber den gesamten Verbin- 

Gunstig ist es auch, wenn die Lange des Verbindungs- dungsbereich zwischen den beiden Half ten 8 und 9, so 

stabes einstellbar ist, so daB dadurch beispielsweise die 15 daB die Hulse 23 auch teilweise auf der Halfte 9 gelagert 

genaue Lage der Branchen in SchlieBstellung definiert ist Eine Drehung der Hfllse 23 fuhrt Qber das Ritzel 21 

ausgewahlt werden kann. und das Ritzel 20 zu einer Drehung der Hohlwelle 15 um 

Die nachfolgende Beschreibung bevorzugter AusfGh- ihre Langsachse. Bei einer Langsverschiebung der Beta- 

rungsformen der Erfindung dient im Zusammenhang tigungsstange 5 verschieben sich die Ritzel 20 und 21 

mitderZeichnungdernaherenEriauterung.Eszeigen: 20 axial gegeneinander, ohne daB der Dreheingriff aufge- 

Flg. 1 eine Seitenansicht eines chirurgischen Instru- hoben wird. 

mentes mit einem zangenartigen Werkzeug, das in un- Am freien Ende des Schaftes sind um eine quer zur 

terschiedlichen Winkelstellungen angeordnet und geoff- Langsrichtung des Schaftes verlaufende Schwenkachse 

net und geschlossen werden kann; 24 zwei Branchen 25 und 26 verschwenkbar gelagert, 

Fig. 2 eine vergrdBerte Langsschnittansicht des dem 25 die gemeinsam ein zangen- oder pinzettenfdrmiges 

Werkzeug abgewandten Teils des Schaftes des in Fig. 1 Werkzeug 27 bildea An jeder Branche 25, 26 greift 

dargestellten Instrumentes; exzentrisch zur Schwenkachse 24 eine Schub- und Zug- 

Fig. 3 eine Langsschnittansicht des werkzeugnahen stange 28 bzw. 29 an, die beide gelenkig an den Brah- 

Teils des Schaftes des in Fig. 1 dargestellten Instrumen- chen 25 und 26 gelagert sind und im wesentlichen paral- 

tes mit gestreckter Lage des Werkzeuges und in 30 lei zur Schaftlangsachse verlaufend in den Schaft 4 ein- 

SchlieBstellung; tauchen. Mit ihren gegenuberliegenden Enden sind bei- 

Flg. 4 eine Ansicht ahnlich Fig. 3 mit dem Werkzeug de Schub- und Zugstangen 28 und 29 gelenkig mit Mit- 

in Offnungsstellung; nehmern 30, 31 verbunden, die im Schaf tinneren langs- 

Fig. 5 eine Ansicht ahnlich Fig. 3 oder Fig. 4 mit ab- verschieblich so angeordnet sind, daB die Schub- und 

gewinkeltem Werkzeug und 35 Zugstangen 28 und 29 eine Parallelogrammlenkeran- 

Fig. 6 eine perspektivische Ansicht der wesentlichen ordnung bilden. 

Antriebsteile des zangenfdrmigen Werkzeuges im Der Mitnehmer 30 ist mit einer InnengewindehOlse 32 

werkzeugnahen Bereich des Schaftes. fest verbunden, in die eine am freien Ende der Betati- 

Das in der Zeichnung dargestellte chirurgische In- gungsstange5festangeordneteGewindehaise33einge- 

strument umfaBt zwei um eine Schwenkachse 1 40 schraubt ist Diese Gewindehalse 33 tragt auf ihrer Au- 

schwenkbar miteinander verbundene Griffbranchen 2, Benseite dazu ein AuBengewinde 34 und zusatzlich ein 

3, von denen eine einen rohrfdrmigen Schaft 4 tragt, Innengewinde 35 entgegengesetzter Steigung. In dieses 

wahrend an der anderen eine im Schaft 4 langsver- Innengewinde 35 ist ein mit dem zweiten Mitnehmer 31 

schieblich gefUhrte Betatigungsstange 5 mittels eines festverbundenerGewindestift36eingeschraubt 

Kugelkopf es 6 gelenkig gelagert ist 45 Die InnengewindehOlse 32 ist gegen eine Drehung um 

Der Schaft 4 endet im Bereich der Griffbranche 2 in ihre Langsachse gesichert, und zwar durch einen im 

einem zylindrischen Gehause 7, welches aos zwei Half- Schaft 4 gehaltenen Stift 37, der in eine Langsnut 38 an 

ten 8, 9 besteht, die koaxial zur Schaftlangsrichtung in- der AuBenseite der Innengewindehulse 32 eintaucht 

einandergeschraubt sind. Im Innern der den Griffbran- (Fig. 3 bis 5). In nicht naher dargestellten Weise ist auch 

chen 2, 3 benachbarten Halfte 9 ist eine einen Teil der 50 der Mitnehmer 31 mit seinem Gewindestift 36 gegen 

Betatigungsstange 5 bildende Verbindungsstange 10 eine Drehung um die Langsachse gesichert, wahrend 

langsverschieblich gelagert, die durch einen in der Half- beide Mitnehmer 30 und 31 in Langsrichtung frei ver- 

te 9 gehaltenen und in eine Langsnut 11 der Verbin- schieblich sind. 

dungsstange 10 eingreif enden Stift 12 gegen Drehung Im Betrieb ergibt sich beim Offnen und SchlieBen der 

gesichert ist (Fig. 2). Die Verbindungsstange 10 ist zwei- 55 Griffbranchen 2 und 3 eine Langsverschiebung der Be- 

teilig ausgebildet und weist eine Gewindespindel 13 und tatigungsstange 5, wodurch die Schub- und Zugstangen 

einen darauf aufgeschraubten Teil 14 auf, so daB die 28 und 29 in gleicher Richtung in Langsrichtung ver- 

effektive Lange der Verbindungsstange 10 durch ver- schoben werden. Diese gleichsinnige Verschiebung der 

schieden tiefes Aufschrauben des Teils 14 auf die Ge- Schub- und Zugstangen 28 und 29 verschwenkt die 

windespindel 13 verandert werden kann. Die Verbin- eo Branchen 25 und 26 des Werkzeuges 27 gegensinnig, so 

dungsstange 10 tragt an ihrem aus der Griffbranche 2 daB sich damit eine Offnungs- oder SchlieBbewegung 

hervorstehenden Ende den Kugelkopf 6. des Werkzeuges ergibt Durch Einstellung der Lange 

Mit der Verbindungsstange 10 ist eine ebenfalls Teil der Verbindungsstange 10 kann die jeweilige SchlieBpo- 

der Betatigungsstange 5 bildende Hohlwelle 15 frei sition der Branchen 25 und 26 mit der jeweiligen 

drehbar aber axial unverschieblich verbunden; dazu 65 SchlieBposition der Griffbranchen 2 und 3 abgestimmt 

taucht die Hohlwelle 15 in eine zentrale Ausnehmung 16 werden. 

der Verbindungsstange 10 ein und ist dort durch einen in Durch Verdrehen der auf dem Gehause verdrehbar 

eine Umfangsnut 17 eingelegten Sprengring 18, der gelagerten Hulse 23 laBt sich die Betatigungsstange 5 
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urn ihre Langsachse verdrehen. Dies fQhrt zu einer Ver- 
drehung dcr GewindehQlse 33, und aufgrund der unter- 
schiedlichen Steigungen der Gcwinde an dcr AuBensei- 
te und an der Innenscitc diescr GewindehQlse 33 fflhrt 
dies zu einer Verschiebung der Mitnehmer 30 und 31 in 5 
entgegengesetzter Richtung. Diese entgegengesetzte 
Verschiebung der Mitnehmer verschwenkt iiber die 
Schub- und Zugstangen 28 und 29 die Branchen 25 und 
26 gleichsinnig, es wird also dadurch die Winkellage des 
Werkzeuges 27 verstellt, wobei der Offnungs- und 10 
SchlieBzustand der Branchen unverflndert bleibt, wenn 
die Steigung der Gewinde an der Gewindehfllse 33 ab- 
gesehen von der Richtung betragsmSBig gleich ist 

Damit hat der Chirurg die M6glichkeit, durch Betati- 
gung der Griffbranchen 2 und 3 die Offnung der Bran- 15 
chen 25 und 26 des Werkzeuges 27 zu steuern, durch 
Verdrehen der Hfflse 23 dagegen die Winkellage. Das 
Offnen und SchlieBen des Werkzeuges 27 erfolgt dabei 
unabhftngig von der jeweils eingestellten Winkellage, 
diese beiden Bewegungen sind entkoppelt, obwohl der 20 
Antrieb ttber dasselbe Element erfolgt, namlich die Be- 
tatigungsstange 5. . 

Der Chirurg hat zusatzlich die Mdghchkert, die bei- 
den Haiften 8 und 9 des Gehauses 7 gegeneinander zu 
verdrehen. Dies ist ohne weiteres mdglich, da auch die 25 
Betatigungsstange 5 in diesem Bereich frei drehbar aus- 
gebildet ist Dadurch laBt sich das Werkzeug 27 auch urn 
die Langsachse des Schaftes in eine behebige Position 
bringen, das heiBt der Chirurg hat die Mdgiichkeit, den 
gesamten Umgebungsbereich am Instrumentenende zu 30 
erreichen, wobei das Werkzeug 27 zusatzlich auch die 
gewflnschte Winkellage einnehmen kann. 

Patentansprflche 

35 

1. Chirurgisches Instrument mit einem Schaft, an 
dessen freiem Ende zwei verschwenkbare, ein zan- 
gen- oder pinzettenf6rmiges Werkzeug bildende 
Branchen gelagert sind, die mittels eines durch den 
Schaft reichenden Antriebs zwischen einer SchlieB- 40 
stellung und zwischen einer Offenstellung ver- 
schwenkbar sind, dadurch gekennzeichnet, daB 
die beiden Branchen (25, 26) am Schaft (4) zusfttz- 
lich urn Ihre Lagerachse (24) gemeinsam ver- 
schwenkbar sind, so daB sie ausgehend von unter- 45 
schiedlichen Winkel lagen relativ zur Schaftlangs- 
richtung zwischen der SchlieBstellung und der Of- 
fenstellung verschwenkbar sind 

2. Chirurgisches Instrument nach Anspruch 1, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Antrieb zwei ge- 50 
trennte Antriebselemente (28, 29) umf aBt, daB jedes 
Antriebselement (28, 29) bei seiner Betatigung eine 
der beiden Branchen (25, 26) urn ihre Schwenkach- 
se (24) verschwenkt und daB die Antriebselemente 

88, 29) die beiden Branchen (25, 26) entweder zum 55 
ffnen und SchlieBen gegensinnig oder zum Ver- 
andern der Winkellage des Werkzeuges (27) gleich- 
sinnig verschwenken. 

3. Chirurgisches Instrument nach Anspruch 2, da- 
durch gekennzeichnet, daB die beiden Antriebsele- 60 
mente (28, 29) exzentrisch zur Schwenkachse (24) 
an den Branchen (25, 26) gelenkig angreifende 
Schub- und Zugstangen sind, die im Schaft (4) par- 
allel zu diesem verschiebbar sind. 

4. Chirurgisches Instrument nach Anspruch 3, da- 65 
durch gekennzeichnet, daB die Schub- und Zug- 
stangen mit ihren den Branchen (25, 26) abgewand- 
ten Enden gelenkig an im Schaft (4) parallel zu 
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dessen Langsrichtung verschiebbaren Mitnehmern 
(30, 31) gelagert sind 

5. Chirurgisches Instrument nach Anspruch 4, da- 
durch gekennzeichnet, daB ale Mitnehmer (30, 31) 
flber eine im Schaft (4) gelagerte Betatigungsstange 
(5) wahlweise glekdisinnig oder gegensinnig im 
Schaft (4) verschiebbar sind 

6. Chirurgisches Instrument nach Anspruch 5, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Betatigungsstange 
(5) im Schaft (4) Ifingsverschieblich gelagert ist und 
daB die Mitnehmer (30, 31) bei einer Langsverschie- 
bung der Betatigungsstange (5) gleichsinnig von 
dieser verschoben werden. 

7. Chirurgisches Instrument nach Anspruch 6, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Betatigungsstange 
(5) im Schaft (4) urn ihre Langsachse drehbar gela- 
gert ist und daB die Mitnehmer (30, 31) bei einer 
Drehung der Betatigungsstange (5) fiber ein Ge- 
triebe in entgegengesetzten Richtungen verscho- 
ben werden. 

8. Chirurgisches Instrument nach Anspruch 7, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Betatigungsstange 
(5) eine Gewindehfllse (33) mit einem Innengewin- 
de (35) und einem gegensinnig ausgebildeten Au- 
Bengewinde (34) tr3gt und daB einer der Mitneh- 
mer (30) auf das AuBengewinde (34) aufgeschraubt 
und der andere Mitnehmer (31) in das Innengewin- 
de (35) eingeschraubt ist, wobei beide Mitnehmer 
(30, 31) gegen eine Drehung um die Schaftiangsach- 
segesichertsind 

9. Chirurgisches Instrument nach Anspruch 8, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Betatigungsstange 
(5) ein Zahnrad (20) mit parallel zu ihrer Langsrich- 
tung verlauf enden Zahnen tragt, welches mit einem 
am Schaft (4) gelagerten und von auBen verdrehba- 
ren Zahnrad (21, 22) kammt 

10. Chirurgisches Instrument nach Anspruch 9, da- 
durch gekennzeichnet, daB auf dem Schaft (4) eine 
Hfflse (23) verdrehbar gelagert ist, die flber einen 
innenliegenden Zahnkranz (22) unmittelbar oder 
flber ein Zwischenzahnrad (21) das Zahnrad (20) auf 
der Betatigungsstange (5) antreibt 

1 1. Chirurgisches Instrument nach Anspruch 9 oder 
10, dadurch gekennzeichnet, daB sich die Oberdek- 
kung des Zahnrades (20) auf der Betatigungsstange 
(5) und des mit Aim kammenden, am Schaft (4) gela- 
gerten Zahnrades (21) flber einen Bereich erstreckt, 
der grtSBer ist als der Verschiebeweg der Betati- 
gungsstange (5) langs des Schaftes (4). 

12. Chirurgisches Instrument nach einem der An- 
sprflche 8 bis 11, dadurch gekennzeichnet, daB die 
Betatigungsstange (5) um ihre Langsachse drehbar 
aber axial unverschieblich mit einer Verbindungs- 
stange (10) verbunden ist, die aus dem Schaft (4) 
hervorsteht und zur Langsverschiebung der Betati- 
gungsstange (5) verschiebbar ist 

13. Chirurgisches Instrument nach Anspruch 12, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Schaft (4) an einer 
Griffbranche (2) gehalten ist, die schwenkbar mit 
einer zweiten, gelenkig an der Verbindungsstange 
(10) angreif enden Griffbranche (3) verbunden ist 

14. Chirurgisches Instrument nach Anspruch 12 
oder 13, dadurch gekennzeichnet, daB die Lange 
der Verbindungsstange (10) einstellbar ist 
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